




BT
طول واقعي

BT
AT

BT

A

طول
يكسان

B
AT

A

A B BA
BF

ALBL ALBL BFAFAF
ALBL

نقطهطول واقعيخط نوع اول



BT

طول واقعي

BT
AT

BT

A

طول
يكسان

A B
AT

A B BA
BFAL

B AL BL BFAFAF
BL

شده كوتاه
كوتاه شدهخط نوع دوم

كوتاه شده
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اندازه واقعي
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كوتاه شده
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اول نوع صفحه



دومنوعصفحه دومنوعصفحه



سوم نوع صفحه





بهراچپنماي:مثال بهراچپنماي:مثال
  رسم سطح تحليل روش
.نماييد يي م



ازراصفحاتنامگذاري ازراصفحاتنامگذاري
.كنيد شروع جلو تصوير

خط،Aصفحهدومتصوير خط،Aصفحهدومتصوير
 .است بالا نماي در A مورب

عمودودومنوع،Aصفحه عمودودومنوع،Aصفحه
.است افق صفحه بر



چند،Bصفحهمورددر
 وجود بالا نماي در B ضلعي
چندتصويردوچون.دارد چويروچونر

 ،B صفحه است، شده ضلعي
استسومنوعياودومنوع استسومنوعياودومنوع



.استاولنوعCصفحه



.استدومنوعDصفحه



.استدومنوعEصفحه





 نماي در مانده باقي صفحات
.مي كنيممشخصرابالا

.استدومنوعGصفحه وموع



.است دوم نوع H صفحه 



 نما، دو دوره خطوط بكمك
.مي كنيمتكميلراجسم



 اول نوع l و k صفحات
هستند





.نماييد انتخاب اول نماي عنوان به را نماها از يكي -1
.نماييدگذارينامرااول نمايدرمرئيسطوحكليه-2
آوريددستبهدومنمايدرراشدهگذارينامسطوحنظير-3 .آوريددستبهدومنمايدررا شدهگذارينامسطوحنظير3
.نماييدگذارينامرادوم نمايدرباقيماندهسطوح-4
.آوريد دست به اول نماي در را دوم نماي شده گذاري نام سطوح نظير -5
  ارتباط كمك به جواب هايشان، از استفاده با را شده گذاري نام سطوح -6

.نماييدرسمسومنمايدرتصاوير، موميروير يير
. نماييد كامل را تكميلي اول نوع سطوح -7





چرخش عمودي
جهت شناخت كامل 

وجسم، بايد تصاوير ديگري ش چر ر ر و م
.نيز رسم شوند

چرخش افقي رسم سه نما

 يكبصورترسم:ديگرروش
بعدي سه تصوير



  اصلي بعد سه از يك هيچ كه دهيم قرار تصوير صفحه مقابل در طوري را جسم اگر
اشدموازيتصويصفحهباج گويندمجسمتصويراآمدهبدستتصوين م .مي گويند مجسم تصويرراآمدهبدستتصوير نباشد،موازيتصويرصفحهباجسم
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شعاع مصور
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روش اكزونومتريك
)Axonometric(





.تصوير صفحه بر عمود و يكديگر موازي مصور، شعاع هاي

ا

A
B

موازي و عمود بر
صفحه تصوير
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انواع تصاوير اكزونومتريك
ك ت ن اكز a

b c همه زواياي سه يال ايزومتريك - 1
.مكعب  با هم برابرند

محور اكزونومتريك

بر بر م ب ب

A
B
Bك اك a

b c زواياي بين دو يال  ديمتريك - 2
ند ا ه ا ك

A

C
DA

B

D

محور اكزونومتريك

.مكعب با هم برابرند
C

D

b

a

c يك از زواياي سه يال   هيچتريمتريك-3
محور اكزونومتريك

لچ زو ز
.مكعب  با هم برابر نيستند
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OX
OAp = :Xمحوررويمقياس 
OX

OY
OBq = :Y محور روي مقياس 

OZ
OCr = :Z محور روي مقياس 

:گرفت نتيجه مي توان شكل هندسه به توجه با
γλα tantansin =

μγβ tantansin =
2222 =++ rqp

λ22 sin1−=p λsin1=p

μ22 sin1−=q

γ22 sin1−=r



 تصوير را شده رسم مجسم تصوير باشند، برابر هم با محور سه هر مقياس اگر

rqp ==

.مي گويندايزومتريكمجسم

rqp ==

2222 =++ rqp
82.08166.023 2 ≈=⇒=⇒ pp

:نوشت مي توان β و α با r و p، q روابط به توجه با 

o30=α o30=β



درجه حول45به اندازه
محور عمودي بچرخانيد

ا )35°16´(ق به ) 35°16(بمقدار
.سمت جلو متمايل كنيد

كوتاه تر0/8كليه لبه ها با ضريب
.مي شوند



 )1 مقياس( كامل مقياس از كار راحتي براي ايزومتريك مجسم تصوير در
.مي شودبزرگتر%18اندازهبه تصويركاراينبامي كنيم،استفاده

ك تصوير ايزومتريكا
)تصوير واقعي(

تصوير ايزومتريك
)مقياس كامل(

كوتاه شده

مقياس كامل



.نماييد رسم را است شده رسم آن از نما دو كه زير شكل مجسم تصوير :1 مثال



.ايزومتريك محورهاي رسم :1 مرحله

o30=α
o30=β



.صفحات نام گذاري :2 مرحله



.مجسم تصوير رسم :3 مرحله



ري  محورهاي از يكهرباموازيكهاست خطيايزومتريك،خط زيييزو يزيربو ور
.مي شود ترسيم واقعي طول با برابر و ايزومتريك

خطوط غير ايزومتريك

ايزومتريك محورهاي ايزومتريكمحورهاي



.نماييد رسمرااستشدهرسمآنازنما دو كهزيرشكلمجسمتصوير:1مثال
.)جعبه اي روش(



 از مختلف نماهاي كه بگيرند قرار طوري آزادانه مي توانند ايزومتريك محورهاي
.آورندبوجودراجسميك

ك ت ز ا ك ا ك ايزومتريكا
معمولي

ايزومتريك
با محور برعكس

ايزومتريك
با محور بلند

  تماشاي حال در ديد نقطه
نته تا ا

  تماشاي حال در ديد نقطه
تبه زيواستبالاس

  حال در ديد نقطه
اشاي تت  و استپايين سمت بهاستس

.مي بيند را جسم بالاي
زيرواستبالاسمت به

.مي بيند را جسم
 راستسمتتماشاي

.است جسم )چپ يا(


